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 تحصیلات 

 مهندسی برق )بیوالکتریک(دکتری:  

 دانشگاه تهران، تهران، ایران   1371-1377

 در افراد مبتلا به پاراپلژی (FES) سازی و کنترل ایستادن با کمک تحریک الکتریکی عملکردیشبیه :  رساله                     

 

 مهندسی مخابرات کارشناسی ارشد:  

 دانشگاه صنعتی اصفهان، اصفهان، ایران   1366-1364

 منبع یکهای چندگانه های قابل دستیابی برای منابع وابسته و برای توصیف نرخ پایان نامه:                          

 

 مهندسی مخابراتکارشناسی:  

 دانشگاه صنعتی اصفهان، اصفهان، ایران      1358-1363

                                                 

 سوابق شغلی 

 ، تهران، ایران دانشگاه تهران:  کنونتا    -1378

 وقت عضو هیئت علمی تمام                       
 

 واترلو، کانادا،  ،شناسی )کینزیولوژی(گروه حرکتدانشگاه واترلو،       1383  -1380  

 استادیار مدعو                         
 

 دانشکده مهندسی برق، ، کلمبوس، امریکادانشگاه ایالتی اوهایو      1375 -1374

 پژوهشگر مدعو                         
 

 ، مونیخ، آلمان دانشگاه صنعتی مونیخ       1376 –  1373

 SFB و DAAD تحت بورس تحصیلی اعطا شده توسط دستیار پژوهشی در گروه مهندسی کنترل                        
 

 فناوری، تریسته، ایتالیاالمللی مهندسی ژنتیک و زیستپژوهشگر همکار، مرکز بین                  1371
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 :های علمی و اجراییفعالیت 
 ( 1398 -1394مهندسی پزشکی دانشکده مهندسی برق و کامپیوتر دانشگاه تهران ) مدیر گروه  -

 ( 1401 – 1397و  1389 -1386وزارت علوم و تحقیقات ) عضو هیئت مدیره کمیته مهندسی پزشکی -

 (1400-1399مهندسی ورزش ) عضو کمیته مسئول توسعه برنامه تحصیلات تکمیلی -

 IEEE(1389- 1390 ) در شاخه ایران WIE مسئول بخش -

 IEEE (1393 – 1399 )  ، شاخه ایرانWIE  عضو هیئت مدیره  -

 (1388 -1382) ، رئیس کمیته آموزش(ISBME)  عضو هیئت مدیره انجمن مهندسی پزشکی ایران -

 (1388 – 1394)(ISBME)  رئیس انجمن مهندسی پزشکی ایراننایب -

 تاکنون( – 1396)  سازیسازی و شبیهدر زمینه مدل AUT عضو هیئت تحریریه نشریه -

مجلات - تحریریه  هیئت   Scientia Iranica  ،International Journal of Science & Technology  ،Transactions on   عضو 

Computer Science & Engineering  و  Electrical Engineering (1394 – 1399) 

 تا کنون( – 1386) ایران عضو هیئت تحریریه مجله مهندسی پزشکی  -

 (1392) رئیس کمیته علمی بیستمین همایش مهندسی پزشکی ایران -

 (1404- 1402) کامپیوتر، فرهنگستان علوم ایرانو عضو مهمان گروه مهندسی، شاخه مهندسی برق  -

 (1404) عضو مهمان گروه مهندسی پزشکی، فرهنگستان علوم ایران -

 (1404) عضو وابسته فرهنگستان علوم ایران -

 :شده  س ارائهودر

 تحصیلات تکمیلی( رسهای دینامیکی در علوم اعصاب )دسامانه -

بار در سال        اولین  برای  اینجانب تعریف و    1387این درس  برای  ارائه شتوسط  اکنون جزو دروس مصوب وزارت علوم  در  د و 

 تحصیلات تکمیلی مهندسی پزشکی، بیوالکتریک است. 

 تحصیلات تکمیلی( رسهای زیستی: کنترل حرکتی انسان )دکنترل در سیستم  -

 .ارائه شد توسط اینجانب 1381 این درس برای اولین بار در سال       

 تحصیلات تکمیلی( رس)د های مهندسی پزشکیگیریتجهیزات و اندازه -

 تحصیلات تکمیلی( رس)د های بیولوژیکیسازی سیستم سازی و شبیهمدل -
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 تحصیلات تکمیلی( رس)دسمینار مهندسی پزشکی  -

 تحصیلات تکمیلی( رس)دسیستمهای کنترل پیشرفته  -

 )درس کارشناسی(  فیزیولوژیکیسیستمهای محاسباتی مدلسازی  -

 .ارائه شدتوسط اینجانب تعریف و  1398این درس برای اولین بار در سال  

 سیستمهای کنترل مدرن )درس کارشناسی( -

 )درس کارشناسی( و کلینیکی تجهیزات بیمارستانی  -

 اصول توانبخشی و تجهیزات )درس کارشناسی(  -

 سیستمهای کنترل خطی )درس کارشناسی( -

 )درس کارشناسی(   1الکترونیک  -

 )درس کارشناسی(   2الکترونیک  -

 جبر خطی  )درس کارشناسی(  -

 

 آزمایشگاه:  ی و راه اندازیسرپرست 

 تاکنون( -1385و  1370-1367تاسیس و سرپرستی( )، آزمایشگاه  آموزشیآزمایشگاه سیستمهای کنترل خطی ) -

 ( 1380 – 1377آزمایشگاه مهندسی پزشکی )آزمایشگاه تحقیقاتی،  -

 ( 1393 -1383آزمایشگاه تجهیزات پزشکی )آزمایشگاه آموزشی، راه اندازی و سرپرستی( ) -

 تاکنون( -1387)آزمایشگاه تحقیقاتی، آزمایشگاه کنترل حرکت و علوم اعصاب محاسباتی  -

 :یعلاقه و تخصص مورد های حوزه 

 های بیولوژیکیمدلسازی سیستم -

 پذیری مغزیادگیری و انعطافعلوم اعصاب محاسباتی   -

 PDو  AD،  گر، مانند صرعتخریبهای عصبیسازی بیماریمدل -

 های زیستیهای دینامیکی در تحلیل سامانهرویکرد سامانه -

 کنترل حرکتی و یادگیری -

 بخشیابزارهای کمکی با کاربرد در توان   -
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 کنترل پایداری و تعادل در حین حرکت انسان   -

 (Smooth Pursuit) کنترل حرکات چشمی ساکادیک و تعقیب نرم   -

 های بیرونی ها و اسکلتشناسی در رباتگرفته از زیستکنترل حرکتی الهام   -

 برای کمک به افراد مبتلا به آسیب نخاعی  FES طراحی و توسعه کنترلرهای   -

 های درمان ترکیبی مختلفهای سرطانی برای توسعه روشسازی و تحلیل رشد سلولمدل   -

 های درمانی مختلفهای خودایمنی برای مطالعه روشسازی بیماریمدل   -

 

 علمی   یداور

 تاکنون(  -1389) بنیاد ملی علم ایران -

 تاکنون( -1389بنیاد ملی نخبگان ) -

 تا کنون( -1394پارک علوم و فناوری دانشگاه تهران ) -

 تاکنون( – 1395مالکیت فکری دانشگاه تهران ) -

 COGC (1392- 1399)  ها فناوری   و  شناختیعلوم  ستاد -

 

 علمی  داور مجلات
• Journal of Iranian Society of Biomedical Engineering (JISBME) 

• Intelligent systems in Electrical Engineering 

• Basic and Clinical Neuroscience 

• International Journal of Biomedical Engineering and Technology (IJBET) 

• International Journal of Engineering 

• Journal of Frontiers in Biomedical Technologies,  

• Journal of Frontiers in Neurology,  

• Journal of Frontiers in Neuroscience 

• Communications in Nonlinear Science and Numerical Simulation (Elsevier) 
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• International Journal of Pattern Recognition and Artificial Intelligence (World Scientific 

Journals) 

• Neural Computing and Applications 

• IEEE Journal of Biomedical and Health Informatics 

• Scientific Reports 

• Journal of Neural Computation and Applications 

   COGCپروژه تحت حمایت   مسئول اجرائی و سرپرست علمی

آنافزاییهم نقش  عضلانی:  شکلهای  بر  مغز  پلاستیسیتی  چگونه  و  چیست  یادگیری  و  حرکتی  کنترل  در  آنها  تأثیر  گیری  ها 

 (1398 – 1394)های و فناوریشناختی شورای علوم (، تحت حمایت 816)پروژه  گذاردمی

بخشی حرکات دست طراحی است که برای ارزیابی و توان   5Rبخشی عمودی  ربات توانساخت یک  یکی از دستاوردهای این پروژه،  

 و پایائی و تکرارپذیری عملکرد آن روی بیماران سکته مغزی صحت سنجی شده است. .و توسعه یافته است
 

 عضو کمیته علمی 

 (1384مهندسی پزشکی ) دوازدهمین کنفرانس -

 ( 1386مهندسی پزشکی ) کنفرانسچهاردهمین  -

 (1387مهندسی پزشکی ) کنفرانسپانزدهمین  -

 نمایه گذاری میشود IEEEکنفرانس توسط  (1404 – 1389مهندسی پزشکی ) کنفرانسهفدهمین تا سی و دومین  -

 نمایه گذاری میشود  IEEEکنفرانس توسط  (1405 – 1386)  مهندسی برق  کنفرانسپانزدهمین تا سی و دومین  -

 

 ی:هازبانتسلط به 
 انگلیسی، آلمانی، فرانسه، عربی، لاتین
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ALL SINCE 2020 

Citations 1796 870 

h-index 22 17 
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