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 تلاGصحت
 ۱۳۷۱-۷۵ ،ناتسلRنا ،ندنل جلاv لاntWما ،)ك-ناoمویب( ك-ناoم <دنهم یاnUكد
vم <دنهم دشرا <انشراoارط( ك-نا} vف ەدكش7اد ،)یدر1راM� ش7ادR۱۳۶۸-۷۰ ،نارهت ەا 
vم <دنهم <انشراoف ەدكش7اد ،)تادماج {ارط( ك-ناM� ش7ادR۱۳۶۳-۶۸ ،نارهت ەا 
 

 یا هفرح قباوس
 ۱۳۷۶-همادا ، فMU VJWعنص ەاRش7اد ،ک-نا+م <دنهم ەدکش7اد �لع تا-F وضع
  :ەاRش7اد رد ��ارجا یاF تمس
 ۱۳۹۳-همادا ،نا-قفوم داوج دنمشوMN Fصع IJخGناوت یاF یروانف تاق-قحت زکرم س�Wر 

 ۱۳۹۶-همادا ،عاnUخا ت�ث تامدخ nUفد ریدم
 ۱۳۹۶-۱۴۰۱ ،یروانف روما ریدم

  :ەدکش7اد رد ��ارجا یاF تمس
 ۱۳۷۸-همادا ،ک-نا+مویب هخاش ریدم 

 ۱۳۸۴-۸۸ ،س�Wر
 FIJ، ۸۲-۱۳۸۰وژپ نواعم

 

 ا8 نمجنا و ا8 ەورگراS رد تPQضع
 رتویپما� کم� ه� ک-تا1ر {ارج نمجنا ،ناریا 6شزپ <دنهم نمجنا ،ک-نا+مویب �لملا ���ب نمجنا رد ت�Wضع
 International Journal of Medical Robotics and Computer :�لع تلاجم ه�W�Wحت یاF تا-F رد ت�Wضع

Assisted Surgery, Frontiers in Biomedical Technology, Sport Biomechanics 
 و نامرد ،تشادهب ترازو و یروانف و تاق-قحت ،مولع ترازو 6شزپ <دنهم یزWر همانرب یاF هتیم� رد ت�Wضع
 6شزپ شزومآ
 فVJW یروانف کرا¡ و )نارهت 6شزپ مولع ەاRش7اد( 6شزپ تا��nهجت دشر زکرم یاروش رد ت�Wضع
 ناریا ملع �م دا-¥ب ¤ورگ نا-م ەورگرا� رد ت�Wضع
 

 ناYGب ش^اد یا8 تک3\ یراذگ ناYGب م8
VJپ تک�Wتشا� نا§دنM� Fوآ 6شزپ یاWتنل©م¨ا تخاس و {ارط( ن Fرافس یا>J( 
VJهناماس د-لوت و {ارط( ان»س ک-تا1ر و 6شزپ ناروآون تک Fزاس ه-¬ش و ک-تا1ر {ارج یاFارج شزومآ یا}( 
VJرا¨ حارج ناروانف تک VJWلمع یزاس ه-¬ش و {ارط( ف Fرازبا تخاس و ید¯�ترا {ارج یاFرام-ب صاخ یا( 



VJوژپ تکFنا§دن ¡Rهناماس د-لوت و {ارط( هسرا¡ ەا Fیا Fناوت دنمشوGخIJ( 
VJارج هناماس تک} Fتسد د-لوت و {ارط( هسرا¡ دنمشوRاF±یا Fصت ت¨اد�Wارج یر}( 
VJجت د-لوت و {ارط( سرا¡ متس�س ونان تک±nامزآ قیقدرازبا تا��µشRیژولونکتونان ەزوح رد ¤ا( 
VJتنل©م¨ا د-لوت( ک-ن ناتسود 6شزپ تامدخ تک Fید¯�ترا یا( 
VJجت د-لوت و {ارط( رازبا جنسارف تک±nبلاضاف و بآ تعنص قیقد رازبا تا��( 

 

 تاراختفا و زیاوج
 ۱۴۰۳ ،ناGRخن �م دا-¥ب ،د-فم خیش ەزیاج ەدºWگرب
 ۱۴۰۳ ،یروانف و تاق-قحت ،مولع ترازو ،روشک هنومن داتسا
 ۱۴۰۱ ،یروانف و تاق-قحت ،مولع ترازو ،روشک ەدºWگرب روانف
 ۱۳۹۲ ،۱۴۰۰ ،فMU VJWعنص ەاRش7اد ریدقت هتسµاش رگشFوژپ

 ۱۳۹۱ ،۱۳۹۵ ،روشک نارگشFوژپ زا ت¨امح قودنص ،6شزپ ک-تا1ر FIJوژپ <رک زئاح
   ۱۳۸۴ ،۱۳۹۲  ،یزار 6شزپ مولع تاق-قحت ەراونشج ەدºWگرب
۱۳۸۷ ،��افوكش و یروآون �م ەراونشج ەدºWگرب 
 ۱۳۷۹ ،¿زراوخ �لملا ���ب ەراونشج ەدºWگرب
 

 ش8وژپ یا8 ەزوح
 ید¯�ترا ک-نا+مویب
�لاضع MUل+سا ک-نا+مویب و ت-گ� 
 دنمشوF و ک-تا1ر IJخGناوت
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